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I  

Wprowadzenie  

Niniejsza instrukcja opisuje obsğugň 6-osiowego robota edukacyjnego " Ka-

wasaki Robotics Astorino " i zwiŃzanego z nim oprogramowania "Astorino ", 

kt·re jest czňŜciŃ zakresu dostawy. 

 

ASTORINO  to robot edukacyjny, kt·ry zostağ opracowany specjalnie dla 

plac·wek i instytucji szkoleniowych. Uczniowie i studenci mogŃ korzystaĺ z 

ASTORINO, aby uczyĺ siň automatyzacji i robotyzacji proces·w przemysğo-

wych w praktyce.  

W przypadku dalszych pytaŒ skontaktuj siň z pomocŃ technicznŃ ASTOR. 

 

Kontakt:  

 

Pomoc Techniczna ASTOR, Dziağ Osprzňtu Robotyki  

e- mail: Astorino @astor.com.pl   
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1.  Oprogramowanie " Astorino " doğŃczone do Astorino  jest licencjonowane 

wyğŃcznie do uŨytku z tym robotem i nie moŨe byĺ uŨywane, kopio-

wane ani rozpowszechniane w Ũadnym innym Ŝrodowisku. 

2.  ASTOR i Kawasaki Robotics nie ponos zŃ odpowiedzialnoŜci za wypadki, 

szkody i/lub problemy spowodowane niewğaŜciwym uŨytkowaniem ro-

bota Astorino . 

3.  ASTOR i Kawasaki Robotics zastrzega jŃ sobie prawo do zmiany, popra-

wienia lub aktualizacji niniejszego podrňcznika bez uprzedniego powia-

domienia.  

4.  Ta instrukcja nie moŨe byĺ przedrukowywana lub kopiowana w cağoŜci 

lub w czňŜci bez uprzedniej pisemnej zgody ASTOR i Kawasaki  Robo-

tics . 

5.  Przechowuj tň instrukcjň w bezpiecznym miejscu i w zasiňgu rňki, aby 

moŨna byğo z niej korzystaĺ w dowolnym momencie. JeŜli instrukcja zo-

stanie zgubiona lub powaŨnie uszkodzona, skontaktuj siň z ASTOR. 

 

Copyright É 202 3 ASTOR & Kawasaki Robotics  GmbH.  

Wszelkie prawa zastrzeŨone. 

  



Symbole  

Elementy, kt·re wymagajŃ szczeg·lnej uwagi w tym podrňczniku, sŃ ozna-

czone nastňpujŃcymi symbolami. 

Zapewnij prawidğowe dziağanie robota i zapobiegaj obraŨeniom lub uszko-

dzeniom mienia, postňpujŃc zgodnie z instrukcjami bezpieczeŒstwa w po-

lach z tymi symbolami.  

 

 

 
 

 

  

Nieprzestrzeganie poniŨszej instrukcji moŨe 

spowodowaĺ obraŨenia. 

OstrzeŨenie 

OkreŜla Ŝrodki ostroŨnoŜci dotyczŃce specyfikacji ro-

bota, obsğugi, nauczania i konserwacji.  

[UWAGA] 

OstrzeŨenie 

1. DokğadnoŜĺ i skutecznoŜĺ wykres·w, procedur i wyjaŜnieŒ za-

wartych w niniejszym podrňczniku nie moŨe byĺ potwierdzona 

z absolutnŃ pewnoŜciŃ. W przypadku wystŃpienia jakichkol-

wiek problem·w z naleŨy skontaktowaĺ siň z Kawasaki Robo-

tics GmbH  lub z firmŃ Astor pod powyŨszym adresem.  

 

2. Aby upewniĺ siň, Ũe wszystkie prace sŃ wykonywane bezpiecz-

nie, przeczytaj ze zrozum ieni em  instrukcjň. Ponadto naleŨy za-

poznaĺ siň ze wszystkimi obowiŃzujŃcymi przepisami prawa, 

regulacjami i powiŃzanymi materiağami, a takŨe z oŜwiadcze-

niami dotyczŃcymi bezpieczeŒstwa opisanymi w kaŨdym roz-

dziale. Przygotuj odpowiednie Ŝrodki bezpieczeŒstwa i proce-

dury dotyczŃce rzeczywistej pracy. 
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Parafrazy  

W tym podrňczniku sŃ uŨywane nastňpujŃce reguğy pisowni: 

 

¶ W przypadku konkretnego naciŜniňcia odpowiedni jest ujňty w na-

wiasy kŃtowe, np. <F1> lub <Enter>. 

 

¶ W przypadku przycisku okna dialogowego lub p aska narzňdzi nazwa 

przycisku jest ujňta w nawiasy kwadratowe, np. [OK] lub [Resetuj]. 

 

¶ Pola do wyboru sŃ oznaczone kwadratowym polem. JeŜli sŃ one akty-

wowane, wewnŃtrz Ä symbolu  znajduje siň r·wnieŨ mağy znacznik  φ

wyboru.  
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1  Nazewnictwo w tym podrňczniku 

W tej sekcji znajdziesz definicje termin·w uŨywanych w tym podrňczniku. 

Autor podrňcznika stara siň posğugiwaĺ og·lnie obowiŃzujŃcŃ terminologiŃ, 

zachowu jŃc jak najwiňkszŃ logikň. Niestety, naleŨy zauwaŨyĺ, Ũe postrzega-

nie uŨytej terminologi i moŨe byĺ r·Ũne w zaleŨnoŜci od punktu widzenia, 

nawet  przy rozwaŨaniu tego samego tematu. NaleŨy r·wnieŨ stwierdziĺ, Ũe 

w toku historii rozwoju robot·w, komputer ·w i oprogramowania terminolo-

gia rozwijağa siň w r·Ũny spos·b. W nowoczesnej instrukcji nie znajdziemy 

zatem terminologii, kt·ra zawsze bňdzie zgodna  w 100% z opiniami 

wszystkich uŨytkownik·w i ekspert·w.  
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2   Opis  robota ASTORINO  

ASTORINO  to 6 -osiowy robot edukacyjny  z silnik am i krokowym i pracujŃ-

cymi  w pňtli zamkniňtej sterowania . Robot zostağ opracowany specjalnie dla 

plac·wek i instytucji edukacyjnych, takich jak np. szkoğy i uniwersytety.  

Konstrukcja robota opiera siň na druku 3D ze specjalnym wğ·knem wňglo-

wym. KorzystajŃc z dostarczonych plik·w STL, moŨna dodrukowaĺ uszko-

dzone czňŜci. 

Programowanie i sterowanie odbywa siň za pomocŃ oprogramowania "Asto-

rino", kt·re moŨna znaleŦĺ na dostarczonej pamiňci USB, a najnowszŃ wer-

sjň moŨna pobraĺ z serwera Kawasaki Robotics FTP: 

 

https://ftp.kawasakirobot.de/Software/ Astorino /  

 

Podobnie jak roboty przemy sğowe, robot Kawasaki Robotics Astorino  jest 

zaprogramowany w jňzyku AS i umoŨliwia uŨytkownikowi programowanie 

rzeczywistych aplikacji przemysğowych dla robot·w Kawasaki Robotics.   

https://ftp.kawasakirobot.de/Software/Astorino/
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3  Specyfikacja techniczna  

3.1  Wersja B robota (o d  m aja 20 23  r. )  

Charakterystyka   ASTORINO  

Typ  

Maksymalny udŦwig 
 

Robot 6 -osiowy  

1 kg  

Liczba osi   6 

Maksymalny zasiňg  578 mm  

PowtarzalnoŜĺ  Ñ0,2 mm 

Zakres ruchu  

OŜ 1 (JT1) Ñ158Á 

OŜ 2 (JT2) -90Áõ127Á 

OŜ 3 (JT3) 0Áõ168Á 

OŜ 4 (JT4) Ñ240Á 

OŜ 5 (JT5) Ñ120Á 

OŜ 6 (JT6)  Ñ360Á 

PrňdkoŜĺ pojedynczej osi 

OŜ 1 (JT1) 38Á/s 

OŜ 2 (JT2) 26Á/s 

OŜ 3 (JT3) 26Á/s 

OŜ 4 (JT4) 67,5Á/s 

OŜ 5 (JT5) 67,5Á/s 

OŜ 6 (JT6) 128.5Á/s 

Dopuszczalny moment  

OŜ 4 (JT4) 6,2 Nm  

OŜ 5 (JT5) 1,45 Nm  

OŜ 6 (JT6) 1,1 Nm  

środowisko pracy 
Temperatura  0ï40ÁC 

WilgotnoŜĺ 35ï80%  

Kontroler   Teensy 4.1  

WejŜcia/wyjŜcia 
 8/8 (PNP 8 mA, NPN 15 mA)  

 2/2 (24V PNP na JT3)  

Maksymalny pob·r prŃdu  144 W  

Zasila nie   100ï240 V, 50 ï60 Hz  

CiňŨar  12 kg  

Pozycja montaŨowa  Podğogowy 

Materiağ  PET-G 

Kolor   Czarny  

Komunikacja   MODBUS TCP, TCP/IP, UDP, Serial  

Wykrywanie kolizji   Akcelerometr  

BezpieczeŒstwo utraty zasilania  Hamulce w JT2 i JT3  

Opcje  

Moduğ I/O 24V 8 Ĭ wejŜĺ/wyjŜĺ 

7. oŜ  Tor liniowy  

System wizyjny  OpenMV  

śledzenie taŜmy 2 enkodery  
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3.2  Wersja robota (do m aja 20 23  r. )  

 

Charakterystyka   ASTORINO   

Typ  

Maksymalny udŦwig 
 

Robot 6 -osiowy  

0,5 kg  

 Liczba osi   6 

Maksymalny zasiňg  578 mm  

PowtarzalnoŜĺ  Ñ0,5 mm 

Zakres ruchu  

OŜ 1 ( JT1)  Ñ158Á 

OŜ 2 ( JT2)  -90Áõ127Á 

OŜ 3 (JT3)  0Áõ168Á 

OŜ 4 (JT4)  Ñ240Á 

OŜ 5 (JT5)  Ñ120Á 

OŜ 6 (JT6)  Ñ360Á 

PrňdkoŜĺ pojedynczej osi 

OŜ 1 (JT1) 40Á/s 

OŜ 2 (JT2) 40Á/s 

OŜ 3 (JT3) 56Á/s 

OŜ 4 (JT4) 120Á/s 

OŜ 5 (JT5) 127.5Á/s 

OŜ 6 (JT6) 156Á/s 

Dopuszczalny moment   

OŜ 4 (JT4) 6,2 Nm  

OŜ 5 (JT5) 1,45 Nm  

OŜ 6 (JT6) 1,1 Nm  

środowisko pracy 
Temperatura  0ï40ÁC 

WilgotnoŜĺ 35ï80%  

Kontroler   Teensy 4.1  

WejŜcia/wyjŜcia  8/8 (8 mA, 15 mA)  

Max.  pob·r prŃdu  144 W  

Zasila nie   100ï240 V, 50 ï60 Hz  

CiňŨar  12 kg  

Pozycja montaŨowa  Podğogowy 

Materiağ  ColorFabb xt -cf20 i ABS  

Kolor   Czarny  

Opcj e 

Moduğ 24V I/O  8 Ĭ wejŜĺ/wyjŜĺ 

7. oŜ   Tor  liniowy  

System  wizyjny  OpenMV  

śledzenie taŜmy 2 En kodery  
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4   Zakres dostawy  

 

 

 

 Robot  ASTORINO  

 

Przycisk bezpieczeŒstwa 
w obudowie  

 

Zasila cz 24V/DC , przew·d USB i 
pamiňĺ USB 
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5  Zakres ruchu  
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6  W ymiary  montaŨowe 
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7  Punkty montaŨowe akcesori·w 
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