Stanowisko szkoleniowe z robotem
edukacyjnym ASTORINO-STATION-PRO-N

Robot edukacyjny Astorino stuzy do nauki robotyki przemystowej. Robot jest
bezpieczny, przyjazny i tatwy w obstudze. Astorino jest programowany jak roboty
przemystowe Kawasaki Robotics i moze by¢ uzupetniany o zewnetrzny osprzet w
celu tworzenia aplikacji typu pick & place, czy symulacji procesdéw przemystowych.
Jego srodowisko programistyczne jest dostosowane do realizacji roznych zadan
zawodowych, zgodnych z podstawg programowa klasy technik robotyk. Astorino
spetnia wymagania Ministerstwa Edukacji do nauczania robotyki w klasach technik
robotyk w zakresie specjalizacji ELM-07 i ELM-08.

Gtoéwne cechy stanowiska:

e robot edukacyjny 6-osiowy przeznaczony do nauki robotyki
e programowanie w jezyku robotéw przemystowych
e wyposazone w kompletny wbudowany system sterowania
i modut wejsé/wyjsc
e wyposazone w chwytak pneumatyczny i kompresor oraz filtr



wyposazone w system wizyjny i podajnik detali
wyposazone w stot roboczy z mozliwoscig przenoszenia
wyposazone w przyciski do dowolnego zaprogramowania
mozliwos$¢ dodania osprzetu, np. programatora recznego
e konstrukcja robota oparta o druk 3D

e dostepne pliki STL

e dostepne konspekty lekcji

Oprogramowanie:

Robot jest wyposazony w dedykowany firmware i bezptatny software Astorino, ktory
umozliwia programowanie oraz sterowanie pracg robota. Jego zalety to prosta oraz
intuicyjna obstuga. Uzytkownik otrzymuje w pakiecie podrecznik programowania.
Wymagania: system Windows, laptop, kabel USB.

Bezpieczenstwo:

Robot Astorino jest maszyng nieukonczong i nie posiada znaku CE. ASTORINO jest
zgodne z nastepujacymi dyrektywami (do celow R&D): Machine Directive
2006/42/EC, Low Voltage Directive 2006/95/EC, EMC Directive 2004/108/EC oraz
standardami (do wszystkich celéw): PN-EN ISO 12100:2012, PN-EN 61000-6-
2:2008, PN-EN ISO 10218-1:2011, PN-EN ISO 10218-2:2011.

Robot Astorino uzywany do celéw edukacyjnych nie podlega Dyrektywie
Maszynowej, natomiast wymaga analizy ryzyka oraz zaznajomienia sie z instrukcja
bezpieczenstwa.

Podreczniki i instrukcje:

Stanowisko Astorino-Station-Pro-N dostarczane jest wraz ze wszystkimi
instrukcjami (montazu, obstugi, programowania) oraz z konspektami lekcji dla
nauczycieli.

Robot Astorino dostarczany jest z zestawem bezptatnych e-szkolen na YouTube:
www.youtube.com/playlist?list=PLI94sG1xn50w7UTWoBNQLOmMVOAuuyjBKQ

Wsparcie techniczne, szkolenia i serwis swiadczy firma ASTOR, ktéra jest
producentem i dystrybutorem robotéw Astorino.


http://www.youtube.com/playlist?list=PLI94sG1xn50w7UTWoBNQl0mvOAuuyjBKQ

Parametry techniczne robota:

Typ Robot 6-osiowy
Maksymalny udzwig 1 kg
Liczba osi 6
Maksymalny zasieg 578 mm
Powtarzalnosc¢ +0,2 mm

0$ 1 (JT1) +158°

0s$ 2 (JT2) ~90°+127°

0s$ 3 (JT3) 0°+168°
Zakres ruchu 0% 4 (JT4) 12400

0$ 5 (JT5) +120°

0$ 6 (JT6) +360°

0$ 1 (JT1) 38°/s

0s$ 2 (JT2) 26°/s
Predkos¢ pojedynczej 0$ 3 (JT3) 26°/s
osi 0s$ 4 (JT4) 67,5°/s

0$ 5 (JT5H) 67,5°/s

0$ 6 (JT6) 128.5°/s

0$ 4 (JT4) 6,2 Nm
Dopuszczalny moment  0$ 5 (JT5) 1,45 Nm

0s$ 6 (JT6) 1,1 Nm
Srodowisko oracy Temperatura 0-40°C

Wilgotnosc¢ 35-80%
Kontroler Teensy 4.1

Wejscia/wyjscia

8/8 (PNP 8 mA, NPN 15
mA)

2/2 (24V PNP na JT3)

Maksymalny pobor

144 W

pradu

Zasilanie 100-240 V, 50-60 Hz
Ciezar 12 kg

Pozycja montazowa Podtogowy

Materiat PET-G

Kolor Czarny

Komunikacja

MODBUS TCP, TCP/IP, UDP,
Serial

Wykrywanie kolizji

Akcelerometr

Bezpieczenstwo przy
utracie zasilania

Hamulce na osiach JT2 i
JT3




